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ALLGEMEINE HINWEISE FUR DEN TECHNIKER

A\ Wichtige Sicherheitshinweise.
A\ Die Anleitung genau befolgen, eine nicht ordnungsgeméBe Montage kann schwere Schéden zur Folge haben.
A\ Vor der Montage auch die benutzerrelevanten Hinweise durchlesen.

Das Gerat ist ausschlieBlich flr den Zweck zu verwenden, flir den es entwickelt wurde. Andere Verwendungszwecke sind
gefahrlich. e Der Hersteller haftet nicht flir durch ungeeignete, unsachgemaBe und fehlerhafte Verwendung verursachte
Schaden. e Bei dem in dieser Anleitung behandelten Gerat handelt es sich nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG um
eine "unvollstandige Maschine". e ,Unvollstandige Maschinen" stellen eine Gesamtheit dar, die fast eine Maschine
bildet, fiir sich genommen aber keine bestimmte Funktion erfillen kann. e Eine unvollstandige Maschine ist nur dazu
bestimmt, in andere Maschinen oder in andere unvollstandige Maschinen oder Ausristungen eingebaut zu werden,

um zusammen mit ihnen eine Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG zu bilden. e Die Installation

muss der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und den aktuellen Euronormen entsprechen. e Der Hersteller haftet nicht

bei Verwendung von nicht originalen Zusatzteilen; in diesem Fall erlischt die Garantie. e Alle in dieser Anleitung
beschriebenen Schritte diirfen nur von entsprechend ausgebildeten und erfahrenen Fachleuten geméaB den geltenden
Gesetzen durchgefiihrt werden. ® Das Verlegen der Kabel, die Montage, der Anschluss und die Abnahme miissen
fachgerecht und gemas den geltenden Vorschriften erfolgen. ® Samtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener
Stromzufuhr ausfihren. e Uberpriifen, dass der angegebene Temperaturbereich fiir den Montageort geeignet ist. @ Nicht
auf Steigungen (nicht ebenen Standorten) montieren. ® Den Antrieb nicht auf Teile, die sich verbiegen kénnten, montieren.
Wenn notig, die Befestigungspunkte in geeigneter Weise verstarken. e Darauf achten, dass das Produkt am Aufstellort
nicht durch direkte Wasserstrahlen (Bewasserungsanlage, Hochdruckreiniger usw.) befeuchtet wird. ® Im Stromnetz
geman den Installationsvorschriften eine angemessene allpolige Trennvorrichtung, die unter den Bedingungen der
Uberspannungskategorie Ill das Gerét véllig abtrennt, vorsehen.  Die Baustelle in geeigneter Weise abgrenzen, um den
Zutritt Unbefugter, im Besonderen von Minderjahrigen und Kindern, zu verhindern. e Bei der manuellen Handhabung je
20 kg Hubgewicht eine Person zum Heben vorsehen; bei nicht manueller Handhabung geeignete Hebegeréate verwenden.
e \Wir empfehlen geeignete SchutzmaBnahmen zu ergreifen, um im Aktionsbereich der Maschine befindliche Menschen
gegen mechanische Gefahren zu schiitzen. ® Zum Schutz vor mechanischen Schaden miissen elektrische Leitungen
durch entsprechende Leerrohre und Kabeldurchfiihrungen gefiihrt werden. e Elekirische Leitungen dirfen nicht mit
Teilen, die wahrend des Betriebs heil werden konnten (z.B.: Motor, Trafo) in Bertihrung kommen. e Bevor Sie mit der
Installation beginnen, erst priifen, dass das angetriebene Teil in guter Verfassung ist und sich ordnungsgemés offnet

und schlieBt. e Der Antrieb darf nicht fiir Tore mit FuBgangertor eingesetzt werden, es sei denn, dass der Torlauf nur mit
gesichertem FuBgéngertor aktiviert werden kann. e Darauf achten, dass wahrend der Betatigung des angetriebenen Teils
keine Quetschgefahr zwischen dem Teil und dem umliegenden Mauerwerk besteht. e Fiir zusatzlichen Schutz sorgen,
um zu vermeiden, dass die Finger zwischen Ritzel und Zahnstange eingeklemmt werden. e Alle festen Befehlsgerate
missen gut sichtbar und in einem angemessenen Sicherheitsabstand zum Aktionsbereich des angetriebenen Teils, an
einer Stelle, die nicht vom sich bewegenden Teil erreicht wird, montiert werden. Befehlsgerate mit Totmannbedienung
missen in mindestens 1,5 m Hohe und an einer fiir Unbefugte nicht zuganglichen Stelle montiert werden. e Wenn nicht
vorhanden, einen die Verwendung der Entriegelungseinheit beschreibenden permanenten Aufkleber in der Nahe derselben
anbringen. e Sicher stellen, dass der Antrieb in angemessener Weise eingestellt wurde und dass die Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen sowie die manuelle Entriegelungseinheit ordnungsgeman funktionieren. e Vor der Ubergabe an

den Benutzer Uberpriifen, ob die Anlage den harmonisierten Normen und den grundlegenden Anforderungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. ® Restrisiken miissen mittels gut sichtbaren Piktogrammen gekennzeichnet
und dem Benutzer erklart werden. e Nach der Montage das Typenschild an einer gut sichtbaren Stelle anbringen. @
Sollte das Netzkabel beschédigt sein, zur Vermeidung von durch Strom verursachten Unfallen daftr sorgen, dass es

vom Hersteller, seinem Wartungsdienst bzw. von einem Fachmann ersetzt wird. ® Diese Anleitung zusammen mit den
Anleitungen der anderen in die Antriebsanlage eingebauten Gerate aufbewahren. ® Wir empfehlen dem Benutzer alle
Gebrauchsanleitungen der in der fertigen Maschine eingebauten Produkte auszuhandigen.



Potentielle Gefahrpunkte fiir Menschen

ABBAU UND ENTSORGUNG

&~=" CAME S.p.A. wendet im Betrieb das Umweltmanagement gemaB UNI EN IS0 14001 zum Schutz der Umwelt an. Wir bitten Sie, diese Umweltschutzarbett, die
fur CAME eine Grundlage der Fertigungs- und Marktstrategien ist, durch Beachtung der Entsorgungsangaben weiterzufiihren:

€3 ENTSORGUNG DER VERPACKUNG

Die Bestandteile der Verpackung (Pappe, Kunststoff usw.) kénnen, getrennt gesammelt, mit dem normalen Hausmdill entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Installationsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!

&3 ENTSORGUNG DES PRODUKTES

Unsere Produkte bestehen aus verschiedenen Materialien. Der gréBte Teil davon (Aluminium, Kunststoff, Eisen, Stromkabel) kann mit dem Hausmdill entsorgt
werden. Sie kdnnen durch getrennte Sammlung in zugelassenen Entsorgungsfachbetrieben recycelt werden.

Weitere Bestandteile (Platinen, Handsenderbatterien usw.) kdnnen Schadstoffe enthalten.

Sie missen dementsprechend entfernt und in zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Entsorgungsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!
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ANGABEN UND INFORMATIONEN ZUM PRODUKT

Zeichenerklarung

Dieses Zeichen steht vor Abschnitten, die sorgfaltig durchzulesen sind.
/A Dieses Zeichen steht filr sicherheitsrelevante Abschnitte.

®~=" Dieses Zeichen steht fiir benutzerrelevante Abschnitte.

Die MaBangaben sind, wenn nicht anders angegeben, in Millimetern.

Beschreibung

801MS-0300

BKV15AGS - Antrieb mit 36 V-Motor, mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingénge, Laufsteuerung und
Hinderniserfassung fir bis 1500 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0310

BKV20AGS - Antrieb mit 36 V-Motor, mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingénge, Laufsteuerung und
Hinderniserfassung fir bis 2000 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0320

BKV25AGS - Leistungsstarker Antrieb mit 36 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingdnge, Laufsteuerung
und Hinderniserfassung sowie Zahnrad-Modul 6 flir bis 2500 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0330

BKV15RGS - Leistungsstarker Antrieb mit 36 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingénge, Laufsteuerung
und Hinderniserfassung fir bis 1500 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0340

BKV20RGS - Leistungsstarker Antrieb mit 36 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingénge, Laufsteuerung
und Hinderniserfassung fiir bis 2000 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0350

BKV15AGE - Antrieb (Plus-Ausfiihrung) mit 36 V-Motor, mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingénge,
Magnetendschalter und integriertes Clock-Zusatzgerat fiir bis 1500 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0360

BKV20AGE - Antrieb (Plus-Ausfiinrung) mit 36 V-Motor, mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingénge,
Magnetendschalter und integriertes Clock-Zusatzgerét fiir bis 2000 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0370

BKV25AGE - Antrieb (Plus-Ausfiinrung) mit 36 V-Motor, mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingange Zahnrad-Modul 6,
Magnetendschalter und integriertes Clock-Zusatzgerét fiir bis 2500 kg schwere und 20 m weite Tore.

801MS-0301

BKV15ALS - Leistungsstarker Antrieb mit 36 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingange, Laufsteuerung
und Hinderniserfassung fiir bis 1500 kg schwere und 20 m weite Tore. Abdeckung, grau RAL 7040.

801MS-0311

BKV20ALS - Leistungsstarker Antrieb mit 36 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingdnge, Laufsteuerung
und Hinderniserfassung fir bis 2000 kg schwere und 20 m weite Tore. Abdeckung, grau RAL 7040.

801MS-0321

BKV25ALS - Leistungsstarker Antrieb mit 36 V-Motor. Umfasst: Steuerung mit Display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 Sicherheitseingdnge, Laufsteuerung
und Hinderniserfassung sowie Zahnrad-Modul 6 flir bis 2500 kg schwere und 20 m weite Tore. Abdeckung, grau RAL 7040.

Verwendungszweck

Antrieb fiir besonders groBe Schiebetore
Sémtliche von den in der Montageanleitung beschriebenen, abweichende Installationen bzw. Verwendungszwecke sind unzuldssig.



Beschreibung der Bestandteile

Antrieb

@ Deckel

© Abdeckung der Steuerung

© Steuerung

© Platinenhalterung

© Motor

@ Mechanischer Endschalter

@ Montageplatte

© Fach fir 2 Notbatterien

© Gehéuse fiir Thermostat mit Kartusche
@ Raum fiir RGSM001-Modul

® Gehéuse fir 806SA-0090-Platine

* Nur fiir BKV15AGE, BKV20AGE und BKV25AGE

@® Raum fiir RGP1-Modul

® Entriegelungshebel

@ Bettigung fiir mechanische Endschalter
® Befestigungsschrauben

@® Raum fiir UR042-Modul

® Leerrohre fiir Kabel.

@® Raum fiir SMA-Modul

® Magnetische Endschalter*

@ Betatigung fiir magnetische Endschalter*
@ CLOCK-Steckmodul (806SA-0120)*

* L) Alternativ zu den mechanischen Endschaltern kénnen magnetische Endschalter verwendet werden.
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Steuerung

LI Die Funktionen der Ein- und Ausgangskontakte, die Zeiteinstellungen und die Benutzerverwaltung werden auf dem Display eingestellt und angezeigt.
Ll samtliche Anschliisse werden durch Feinsicherungen geschiitzt.
A\ Um den ordnungsgemaBen Betrieb zu gewahrleisten, MUSS DIE STROMZUFUHR GETRENNT und ggf. die Notbatterien entfernt werden.
A\ Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).

@ Anschlussklemmleiste, Antrigb
© Anschlussklemmleiste, Encoder

© Anschlussklemmlgiste fiir RGP1-Modul oder 806SA-0090-Platine

O Programmiertasten

© Steckplatz flir RSE-Platine

@ Steckplatz fir CAME KEY

@ Steckplatz fiir AF-Funksteckmodul

© Anschlussklemmleiste, Antenne

© Anschlussklemmeiste fiir Sicherheitsgeréte

@ Anschlussklemmlgiste fiir Parallelschaltung oder CRP
® Klemmlgiste fiir Befehlsgerate

@® Anschlussklemmlgiste, Codeschloss

® Anschlussklemmlgiste, Transponderleser

®

CAME t 0

NN ®

i
Ng—>

Ty TRANSFORMER
od @ 0 26 0 30

WCCESSORES. CONTRO
Mot g

PROGRAMMING FUNCTION

- CLUCK‘ﬁ Eﬁﬁ
LAY

|
i

e o °

[ A

0N E B 5

2_ox oY oz oK

-
1 2

?
@
@ @0

Y
@ ®

-
© ®

@ Anschlussklemmigiste fiir Warngeréte

® Klemmlsiste fir Ausgangskontakt B1-B2
@ Steckplatz fiir Decodierplatine R700 oder R800
@® Steckplatz fir RIOCNSWS Modul

@ Steckplatz fiir Clock (806SA-0120)-Platine
@ Klemmleiste fiir Mikro-Endschalter

€ Schmelzsicherung, Zusatzgeréte

& Sicherung fiir Steuerung

€® Klemmleiste fiir Anschluss von Trafo

& Steckplatz fir Memory Roll

@ Display

& Netzsicherung

& Versorgungsklemmleiste

EL um die Steckmodule auf die entsprechenden Steckplatze zu stecken, die Steuerungsabdeckung entfernen.
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Verwendungsbeschrankungen
Zahnradmodul 4 4 4
Max. Torflligelweite (m) 20 20 20
Max. Torfliigelgewicht (kg) 1500 2000 2500 1500
Zahnradmodul 4 4 4 4
Max. Torflligelweite (m) 20 20 20 20
Max. Torfliigelgewicht (kg) 1500 2000 1500 2000
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Technische Daten

Betriebsspannung (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC 120 AC
Betriebsspannung Motor (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Spannungsversorgung Steuerung (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Verbrauch im Stand-By (W) 14 14 14 14 14
Verbrauch im Stand-By mit RGP1-Modul (W) 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
Leistung (W) 200 250 300 200 250
Thermoschutz Trafo (°C) 120 120 120 120 120
Stromaufnahme (mA) 8 9 10 8 9
Maximale Stromaufnahme (A) 20 20 20 20 20
Farbe RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Betriebstemperatur (°C) -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55
SchlieBkraft (N) 800 900 1000 800 900
Maximaler Schub (N) 1200 1350 1500 1200 1350
Max. Laufgeschwindigkeit (m/min) 12 12 12 12 12
Betriebszeit (s) 180 180 180 180 180
Betriebszyklen/Stunde DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB DAUERBETRIEB
Schutzart (IP) 54 54 54 54 54
Isolierklasse | | | | |
Untersetzungsverhéltnis (i) 40 40 40 40 40
Gewicht (kg) 20 21 21 20 21

Betriebsspannung (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Betriebsspannung Motor (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Spannungsversorgung Steuerung (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Verbrauch im Stand-By (W) 14 14 14 14 14 14
Verbrauch im Stand-By mit RGP1- 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
Modul (W)
Leistung (W) 200 250 300 200 250 300
Thermoschutz Trafo (°C) 120 120 120 120 120 120
Stromaufnahme (mA) 8 9 10 8 9 10
Maximale Stromaufnahme (A) 20 20 20 20 20 20
Farbe RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Betriebstemperatur (°C) -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +b5 -20 + +55
SchlieBkraft (N) 800 900 1000 800 900 1000
Maximaler Schub (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Max. Laufgeschwindigkeit (m/min) 12 12 12 12 12 12
Betriebszeit (s) 180 180 180 180 180 180
Betriebszyklen/Stunde DAUERBETRIEB ~ DAUERBETRIEB ~ DAUERBETRIEB ~ DAUERBETRIEB ~ DAUERBETRIEB  DAUERBETRIEB
Schutzart (IP) 54 54 54 54 54 54
Isolierklasse | | | | | |
Untersetzungsverhaltnis (i) 40 40 40 40 40 40
Gewicht (kg) 20 21 21 20 21 21
Tabelle Schmelzsicherungen
Netzsicherung 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Schmelzsicherung Motorsteuerung 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mMAF
Schmelzsicherung Zusatzgerate 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
Netzsicherung 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Schmelzsicherung Motorsteuerung 630 mAF 630 mAF 630 mMAF 630 mAF 630 mAF 630 mMAF
Schmelzsicherung Zusatzgerate 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF




Kabeltypen und Mindeststarken

Kabellénge (m) bis 20 von 20 bis 30
Betriebsspannung 230 V AC 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Blinkleuchte 24 V AC/DC 2 x1 mm2 2 X1 mm2
TX-Lichtschranken 2 x0,5mm2 2 x0,5mm2
RX-Lichtschranken 4x0,5mm2 4x0,5mm2
Befehlsgerate *Nr. x 0,5 mm2 *Nr. x 0,5 mm2

*Aderzahl = siehe Montageanleitung des Produkts.
Achtung: Die Kabelstérke gilt nur als Angabe, da sie von der Motorleistung und der Lange des Kabels abhéngt.

Bei 230 V Betriebsspannung und Verwendung im Freien, Kabel des Typs HO5RN-F, die der 60245 IEC 57 entsprechen, verwenden; in Innenbereichen
Kabel des Typs HO5VV-F, die der 60227 IEC 53 entsprechen, verwenden. Bei Betriebsspannungen bis 48 V kann man Kabel des Typs FROR 20-22 I, die der
EN 50267-2-1 entsprechen, verwenden.

Fiir die Antenne ein (bis 5 m langes) Kabel des Typs RG58 verwenden.
Fiir die Parallelschaltung und CRP ein (bis 1000 m langes) Kabel des Typs UTP CAT5 verwenden.

Die Wahl der Kabelstédrke von Kabeln mit einer anderen Lénge, als die in der Tabelle angefiihrten, muss laut den Angaben der Richtlinie CEI EN 60204-1
auf der Grundlage der effektiven Leistungsaufnahme der angeschlossenen Geréte erfolgen.

Fiir Anschliisse, die mehrere Belastungen auf der gleichen Leitung (sequentiell) vorsehen, muss die Bemessung laut Tabelle auf der Grundlage der
Leistungsaufnahme und effektiven Entfernung nochmals berechnet werden. Fiir den Anschluss von in dieser Anleitung nicht beriicksichtigten Produkten,

gelten die dem jeweiligen Produkt beigefiigten Gebrauchsanweisungen.

- Ubersetzung der Originalanleitung
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INSTALLATION

Die folgenden Abbildungen dienen nur als Beispiel. Der fiir die Montage des Antriebs und der Zusatzgeréte nétige Raum hangt vom Standort ab. Der
Monteur wéhlt die beste Lésung.

Die Abbildungen beziehen sich auf einen links montierten Antrieb.
Vorher durchzufiinren

Eine Grube fiir die Verschalung graben.
Die fUr die Kabel notwendigen Leerrohre vom Kabelschacht aus auslegen.

Fiir den Anschluss des Antriebs empfehlen wir Leerrohre mit @ 40 mm.
Die Anzahl der notwendigen Leerrohre hdngt vom Anlagentyp und den vorgesehenen Zusatzgeraten ab.

Verlegen der Montageplatte

Eine Holzverschalung anfertigen, die groBer als die Montageplatte ist.

Die Verschalung in die Grube legen.

Die Verschalung muss 50 mm (iber den Boden hinausragen.

Ein Rundstahinetz in die Verschalung legen, um so den Beton zu verstarken.




Die enthaltenen Schrauben in die Bodenplatte stecken.

Die Schrauben mit den enthaltenen Muttern fixieren.

Die vorgepragten Fundamentanker mit einem Schraubendreher herausziehen.
Die Bodenplatte in das Rundstahinetz stecken.

Die Rohre miissen durch die dafiir vorgesehenen Locher gesteckt werden.

Die Bodenplatte platzieren, dabei die in der Abbildung angegebenen Abmessungen einhalten.
Wenn das Tor keine Zahnstange aufweist, mit der Installation fortfahren.

Siehe den Abschnitt ZAHNSTANGE BEFESTIGEN.
Die Verschalung mit Beton auffillen.

Die Montageplatte muss absolut waagerecht sein und die Schraubgewinde miissen vollstandig herausragen.
Den Beton mindestens 24h fest werden lassen.
L

76

Die Verschalung entfernen.
Die Grube um die Betonplatte mit Erde auffiillen.

- Ubersetzung der Originalanleitung
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Die Muttern von den Schrauben entfernen.

Stromkabel in die Leerrohre stecken, bis sie ca. 600 mm herausragen.

Die Stromkabel miissen unter dem Antriebsgehduse verlaufen

Den Antrieb auf die Montageplatte stellen.

Vorbereitung des Antriebs
Abdeckung des Antriebs entfernen
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Die Kabeldurchfthrung durchbohren.

Stecken Sie die Kabelverschraubung in die Kabel.

Den Antrieb mithilfe der Gewindestifte 5+10 mm von der Montageplatte anheben, um gegebenenfalls spétere Einstellungen zwischen Antriebsrad und Zahnstange
vorzunehmen.

Y

N

. =

Befestigung der Zahnstange

@ Antrieb entriegeln.
© Die Zahnstange auf das Zahnrad legen.
© Zahnstange in ihrer ganzen Lénge am Tor befestigen oder anschweiBen.

Um die verschiedenen Zahnstangenmodule zusammenzubauen, einen Zahnstangenrest verwenden und mithilfe von zwei Schraubzwingen unter der
Nahtstelle befestigen.

- Ubersetzung der Originalanleitung
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Einstellung Zahnrad-Zahnstange

Das Tor von Hand 6ffnen und schlieBen.

Die Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange mit den Gewindestiften (senkrechte Einstellung) und den Osen (waagerechte Einstellung) einstellen.

Das Torgewicht darf nicht auf dem Antrieb aufliegen.

C©C ©)

Erst nach Einstellung der Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange befestigen.
Den Antrieb mit Unterlegscheiben und Muttern an der Montageplatte befestigen.

Befestigung des Antriebs

BunysjuefeuBlio Jap Bunziesiad - "usplem Hapugah BunBipunyuelop suyo Jisziaps| uuey Bunisuy Jap Jeyul Jaq - 'v'd'S JAYI @ - 0202/90 - 3A-Erv L0V Bumisluy - G °S



Einstellung der Endlagen (mit mechanischen Endschaltern)
© Die Betatigung des Auflauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.

© Die Betidtigung des Auflauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.

@ Tor Gffnen.

BunysjuefeuBlio Jap Bunziesiad - "usplem Hapugab BunBipunyuelop suyo lieziaps| uuey Bunys|uy Jap Jeyul Jaq - 'v'd'S JAYI @ - 0202/90 - 3A-Evv L0V Bunisluy - 91 °S
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O Die Betitigung des Zulauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.

© Die Betitigung des Zulauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.

© Tor schlieBen.




- Ubersetzung der Originalanleitung
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Einstellung der Endlagen mit magnetischen Endschaltern
* Nur fiir BKV15AGE, BKV20AGE und BKV25AGE

@ Endschalterbetétigung Zulauf

© Endschalterbetétigung Auflauf

Links montierter Antrieb Rechts montierter Antrieb

Die folgenden Abbildungen zeigen die bei linksseitigem Antrieb installierten Endschalter.Bei rechtsseitigem Antrieb werden die Endschalter symmetrisch
installiert.

Tor offnen.

Die magnetische Betétigung des Auflauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Der Magnet der Betédtigung muss 10 bis 30 mm vom Magnetfiihler entfernt sein.

Die Halterung mit den (enthaltenen) Gewindestiften an der Zahnstange anbringen.

Der Magnet der Endschalterbetdtigung muss senkrecht zum Magnetfiihler sein.
Die Endschalterbetétigung mit der (enthaltenen) Schraube fixieren.




Tor schlieBen.
Die magnetische Betétigung des Zulauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Der Magnet der Betédtigung muss 10 bis 30 mm vom Magnetfiihler entfernt sein.

Die Halterung mit den (enthaltenen) Gewindestiften an der Zahnstange anbringen.

Der Magnet der Endschalterbetatigung muss senkrecht zum Magnetfiihler sein.
Die Endschalterbetétigung mit der (enthaltenen) Schraube fixieren.

- Ubersetzung der Originalanleitung

S. 18 - Anleitung FA01443-DE - 06/2020 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.



S.19 - Anleitung FA01443-DE - 06/2020 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden. - Ubersetzung der Originalanleitung

VERDRAHTUNG

Verlegung der Stromkabel

Die Verdrahtung gem&B den derzeit geltenden Vorschriften durchfiihren.

Elektrische Leitungen dirfen nicht mit Teilen, die wahrend des Betriebs heiB werden kdnnten (z.B.: Motor, Trafo) in Berlihrung kommen.

Spannungsversorgung

Sémtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener Stromzufuhr ausflihren.

A\ Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).

Netzanschluss (120/230 V AC - 50/60 Hz)

O Phasenleiter
O Neutralleiter
@ Erdungskabel

Al
€

@)

Maximale Kontaktbelastbarkeit

Ausgang Spannungsversorgung Zusatzgerate

Die Ausgangsspannung betragt normalerweise 24 V
AC.

Die Gesamtstromaufnahme der verbundenen
Zusatzgeréte darf nicht iber 20 W liegen.

. (S | Dy Y B N
’BW - SIGND A B A BG

B

EEEEE EEEEEE

Zusatzgerate 10-11
Zusatzleuchte 10-E3
Blinkleuchte 10-E
Status-LED 10-5

24 AC/DC 20
24 AC/DC 12
24 AC/DC 3
24 AC/DC 3




Warngerate

© Blinkleuchte

Blinkt wahrend sich der Antrieb 6ffnet und schlieBt.

© Zusatzleuchte

Sorgt flir eine bessere Beleuchtung des Fahrbereichs.

© Status-LED
Zeigt den Status des Antriebs an.

——1

aEEaE

10 11 E B 5
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S.21

Befehlsgeréite

© Kartenleser

© Transponderleser

© Codeschloss

© STOPP-Taster (NC-Kontakt)

Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betétigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

Bei Nichtverwendung, wahrend der Programmierung deaktivieren.

© Befehlsgeber (Kontakt NO)
NUR AUF

O Befehlsgeber (Kontakt NO)
Funktion TEILOFFNUNG

@ Befehlsgeber (Kontakt NO)
NUR ZU

© Befehlsgeber (Kontakt NO)

AUF-ZU (Schritt-Schritt) oder AUF-STOPP-ZU-STOPP (sequentiell)

© Antenne mit Kabel RG58

S1GND|

Il

-

pd
loe]

123347

[N




Sicherheitsgeréte

Die Sicherheitsgerdte an die Eingangskontakte CX, CY, CZ und/oder CK (NC-Kontakte) anschlieBen.

Wahrend der Programmierung, die Aktion, die das am Eingangskontakt angeschlossene Gerat durchfiihren soll, konfigurieren.
Bei Nichtverweung die Kontakte CX, CY, ,CZ und/oder CK wéhrend der Programmierung deaktivieren.

DELTA und DXR Lichtschranken DELTA und DXR Lichtschranken
Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe F5 Sicherheitstest.

HHHRAH HERABAA

10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK

| _ ] |

10 11 NO C NC 10 11 NO C NC 10 11

[HEmE RX o RX L

-4
AL
g
yalul)
ALY
5

DIR / DELTA-S Lichtschranken DIR / DELTA-S Lichtschranken
Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe F5 Sicherheitstest.

HHRERAH HHRHERBH

10 TS CX CY CZ CK 10 TS 2 CX CY CZ CK
| e ] —_—— 1]

10 2 TX C NC

HHEHE RX

10 2 TX G NC

Sicherheitsleiste DFWN
Verbindung mit Widerstands- oder Offnerkontakt

AARAREE]

C NO NC

HEH
DFWN
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Paar Sicherheitsleisten des Typs DFWN
Parallelschaltung mit Widerstandskontakt (empfohlen)

HHHHHHH

10 TS 2 CX GY GZ CK

ilils ilils
DFWN DFWN

[

Paar Sicherheitsleisten des Typs DFWN
Reihenschaltung mit Widerstands- oder Offnerkontakt

A

[:

HHHHRRH

10 TS 2 CX CY CZ CK

C NO NC

o
DFWN

C _NO NC

i
DFWN

-

R~_




PROGRAMMIERUNG

Beschreibung der Programmiertaster

© Mit ESC

Mit der ESC-Taste kénnen Sie:

Aus dem MenU aussteigen

Anderungen abbrechen

Zum vorherigen Bildschirm zurtickkehren
Den Antrieb stoppen

© Mit den Tasten < >

Mit den Tasten < > kénnen Sie:
Die Men(punkte durchscrollen
Einen Wert erh6hen/senken

Den Antrieb schlieBen oder 6ffnen

© Mit ENTER

Mit der ENTER-Taste konnen Sie:
In Meniis einsteigen
Die Auswahl bestétigen

M

Zeichenerklarung

Antrieb im Selbstlernmodus.
@ Im Selbstlernmodus wird die AST-Steuerung deaktiviert.
Um zu verhindern, dass die AST-Steuerung deaktiviert wird, die Laufeinstellung von Hand vornehmen.

Der Antrieb hat bei Torlauf nach rechts ein Hindernis erfasst.
Der Antrieb hat bei Torlauf nach links ein Hindernis erfasst.

Der Antrieb hat bei Torlauf nach rechts zwei Hindernisse erfasst.
"|2 £ wenn die maximale Anzahl an Hinderniserfassungen erreicht wird, stoppt der Antrieb und am Display wird eine Fehlermeldung angezeigt.

Der Antrieb hat bei Torlauf nach links zwei Hindernisse erfasst.
2|4' LI wenn die maximale Anzahl an Hinderniserfassungen erreicht wird, stoppt der Antrieb und am Display wird eine Fehlermeldung angezeigt.

Mindestens ein Timer ist programmiert.

.;.Q
S

ki
I

Ein programmierter Timer l4uft.

Z LI Wenn der Timer auf Offnung oder Teiloffnung eingestellt ist, 6ffnet sich das Tor nach jedem beliebigen Funkbefehl. Die verdrahteten
Befehlsgeber funktionieren weiter, wie normal.

Inbetriebnahme

Nach der Verdrahtung in Betrieb nehmen. Die Inbetriebnahme darf nur von erfahrenen Fachleuten durchgefiihrt werden.

Uberpriifen, dass der Aktionsbereich frei von Hindernissen ist.

Mit Strom versorgen und mit dem am Display erschienenen Assistenten fortfahren.

Nachdem Sie die Anlage mit Strom versorgt haben, ist der erste Torlauf immer ein Auflauf; abwarten, bis der Auflauf abgeschlossen ist.

Bei Storungen, unerwarteten Gerduschen und Vibrationen oder bei ungewdhnlichem Verhalten des Antriebs, sofort den NOTSTOPP-Taster oder ESC
driicken.
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Funktionsmenii

Auflaufrichtung

Die Auflaufrichtung des Tores wird eingestellt.

Konfiguration Auflaufrichtung Nach links (Werkseinstellung)
Motoreinstellung Nach rechts

Motortest

Uberpriift das Tor auf die korrekte Offnungsrichtung.

Wenn die Taster die Schaltbefehle nicht ordnungsgemaB ausfiihren, die Offnungsrichtung des Tores umkehren.

Konfiguration Motortest Die Taste > sorgt daftir, dass sich das Tor schlieBt
Motoreinstellung Die Taste < sorgt daftir, dass sich das Tor 6ffnet

Laufwegeinstellung
Die Laufweg-Selbstlernfunktion wird gestartet.

Konfiguration Laufwegeinstellung Bestatigen? NEIN
Motoreinstellung Bestatigen? JA
Motortyp
Der installierte Motor wird eingestellt.
Konfiguration Motortyp BKV1500
Motoreinstellung BKV2000
BKV2500
Auflaufgeschwindigkeit

Einstellung der Auflaufgeschwindigkeit (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

Konfiguration Auflaufgeschwindigkeit zwischen 40% und 100% (Werkseinstellung 100%)
Laufwegeinstellung

Zulaufgeschwindigkeit
Einstellung der Zulaufgeschwindigkeit (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

Konfiguration Zulaufgeschwindigkeit zwischen 40% und 100% (Werkseinstellung 100%)
Laufwegeinstellung

Langsamlauf in Auf-Richtung
Einstellung der Langsamlaufgeschwindigkeit im Auflauf (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

EL wenn die Langsamlaufgeschwindigkeit versehentlich auf einen hdheren Wert als die Offnungsgeschwindigkeit eingestellt wird, wird der Parameter
automatisch korrigiert.

Konfiguration Langsamlaufgeschwindigkeit zwischen 15% und 60% (Werkseinstellung 50%)
Laufwegeinstellung im Auflauf

Langsamlauf in Zu-Richtung
Einstellung der Langsamlaufgeschwindigkeit im Zulauf (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

L Wenn die Langsamlaufgeschwindigkeit versehentlich auf einen hoheren Wert als die Offnungsgeschwindigkeit eingestellt wird, wird der Parameter
automatisch korrigiert.

Konfiguration Langsamlaufgeschwindigkeit zwischen 15% und 60% (Werkseinstellung 50%)
Laufwegeinstellung im Zulauf



Torlauf-Empfindlichkeit
Einstellung der Empfindlichkeit der Hinderniserfassung wahrend des Torlaufs.

Konfiguration AST-Laufwegsteuerung Deaktiviert (Werkseinstellung)
Laufwegeinstellung Minimum

Mittel

Maximum

Individuell

Empfindlichkeit der Langsamléufe
Einstellung der Empfindlichkeit der Hinderniserfassung wéahrend der Langsamlaufe.

Konfiguration AST Langsamlaufsteuerung Deaktiviert (Werkseinstellung)
Laufwegeinstellung Minimum

Mittel

Maximum

Individuell

Langsamer Anlauf
Nach jedem Auf-/Zu-Befehl wird ein einige Sekunden dauernder langsamer Anlauf eingestellt.

Konfiguration Langsamer Anlauf Deaktiviert (Werkseinstellung)
Laufwegeinstellung Aktiviert

Teiloffnungspunkt
Einstellung der Teiloffnung in Prozent zum gesamten Laufweg.

Konfiguration Teiloffnungspunkt zwischen 10% und 100% (Werkseinstellung 20%)
Laufwegeinstellung

Langsamlaufpunkt im Auflauf
Der Langsamlauf-Anfangspunkt im Auflauf (in Prozenten zum gesamten Laufweg) wird eingestellt.

Wahrend der Laufwegeinstellung, wird der Langsamlaufpunkt im Auflauf automatisch so eingestellt, dass der Abbremsweg 60 cm entspricht.

Konfiguration Langsamlaufpunkt im Auflauf Von 2% bis 60% (25% Werkseinstellung)
Laufwegeinstellung

Langsamlaufpunkt im Zulauf
Der Langsamlauf-Anfangspunkt im Zulauf (in Prozenten zum gesamten Laufweg) wird eingestellt.
Wahrend der Laufwegeinstellung, wird der Langsamlaufpunkt im Zulauf automatisch so eingestellt, dass der Abbremsweg 60 cm entspricht.

Konfiguration Langsamlaufpunkt im Zulauf Von 2% bis 60% (25% Werkseinstellung)
Laufwegeinstellung

Notstopp

Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betétigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
Konfiguration Notstopp Deaktiviert (Werkseinstellung)

Kabelgebundene Aktiviert

Sicherheitsgerate
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Sicherheit CX
Dem Eingang CX wird eine Funktion zugeordnet.

Konfiguration Sicherheit CX
Kabelgebundene

Sicherheitsgerate

CY Eingangskontakt
Dem Eingang CY wird eine Funktion zugeordnet.

Konfiguration
Kabelgebundene
Sicherheitsgeréte

CY Eingangskontakt

Eingang CZ
Dem Eingang CZ wird eine Funktion zugeordnet.

Konfiguration
Kabelgebundene
Sicherheitsgeréate

Eingang CZ

Deaktiviert (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

(2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)

C3 = Teilstopp

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)

C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

(8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)

(13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisbeseitigung,
auch wenn sich das Tor nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r8 = Wiederzulauf bei Auflauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r7 (zwei Sicherheitsleisten) = Wiederauflauf bei Zulauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)

r8 (zwei Sicherheitsleisten = Wiederzulauf bei Auflauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)

Deaktiviert (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

(2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)

C3 = Teilstopp

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)

C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

(8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)

(13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisbeseitigung,
auch wenn sich das Tor nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r8 = Wiederzulauf bei Auflauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r7 (zwei Sicherheitsleisten) = Wiederauflauf bei Zulauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)

r8 (zwei Sicherheitsleisten = Wiederzulauf bei Auflauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)

Deaktiviert (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

C2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)

C3 = Teilstopp

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)

C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

(8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)

(13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisheseitigung,
auch wenn sich das Tor nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r8 = Wiederzulauf bei Auflauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r7 (zwei Sicherheitsleisten) = Wiederauflauf bei Zulauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)

r8 (zwei Sicherheitsleisten = Wiederzulauf bei Auflauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)



Eingangskontakt CK
Dem Eingang CK wird eine Funktion zugeordnet.

Konfiguration Eingangskontakt CK Deaktiviert (Werkseinstellung)

Kabelgebundene C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

Sicherheitsgerate C2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)
C3 = Teilstopp

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)

C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

C8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)

C13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisbeseitigung,
auch wenn sich das Tor nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r8 = Wiederzulauf bei Auflauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r7 (zwei Sicherheitsleisten) = Wiederauflauf bei Zulauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)

r8 (zwei Sicherheitsleisten = Wiederzulauf bei Auflauf (Paar 8K2 Widerstand-
Sicherheitsleisten)

Sicherheitstest
Nach jedem Auf- bzw. Zu-Befehl (iberpriift die Steuerung, ob die angeschlossenen Lichtschranken funktionsttichtig sind.

Konfiguration Sicherheitstest Deaktiviert (Werkseinstellung)
Kabelgebundene Aktiviert
Sicherheitsgerate

Hinderniserfassung bei stehendem Antrieb
Wenn diese Funktion aktiviert ist, bleibt das Tor nach Hinderniserfassung durch die Sicherheitsgerate stehen. Die Funktion wirkt sich aus bei: geschlossenem/
offenem Tor oder nach einem Notstopp.

Konfiguration Hinderniserfassung bei Deaktiviert (Werkseinstellung)

Kabelgebundene stehendem Antrieb Aktiviert

Sicherheitsgerate

RIOED T1

Es ist moglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Konfiguration RIO ED T1 Deaktiviert (Werkseinstellung)

RIO Sicherheitsgeréte PO = Der Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen

Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
P7 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P8 = Wiederzulauf bei Auflauf.

RIO ED T2

Es ist moglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Konfiguration RIO ED T2 Deaktiviert (Werkseinstellung)

RIO Sicherheitsgeréte PO = Der Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen

Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
P7 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P8 = Wiederzulauf bei Auflauf.
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RIO PH T1

Es ist mdglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Deaktiviert (Werkseinstellung)

P1 = Wiederauflauf bei Zulauf.

P2 = Wiederzulauf bei Auflauf.

P3 = Teilstopp.

P4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung.

P13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisbeseitigung,
auch bei stehendem Tor.

Deaktiviert (Werkseinstellung)

Konfiguration RIO PH T1

RIO Sicherheitsgerate

RIO PH T2

Es ist moglich einem kabellosen Sicherheitsgerét eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.
Konfiguration RIO PH T2

RIO Sicherheitsgerate

Eingangskontakt 2-7
Zuordnung eines Schaltbefehls zum auf 2-7 angeschossenen Geréat.

Konfiguration Eingangskontakt 2-7
Eingange der Befehlsgeréte

Totmannbetrieb

P1 = Wiederauflauf bei Zulauf.

P2 = Wiederzulauf bei Auflauf,

P3 = Teilstopp.

P4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung.

P13 = Wiederauflauf bei Zulauf mit sofortiger SchlieBung nach Hindernisbeseitigung,
auch bei stehendem Tor.

Schritt-Schritt (Werkseinstellung)
Sequentiell

Bei aktivierter Funktion wird die Antriebsbewegung (Auf-/Zulauf) unterbrochen, sobald das Befehlsgerat losgelassen wird.

L wenn diese Funktion aktiviert ist, werden alle anderen Befehlsgerate ausgeschlossen.

Konfiguration Totmannbetrieb
Funktionen

Ausgang B1-B2
Zum Konfigurieren des Kontakts.

Konfiguration Ausgang B1-B2
Funktionen

Hindernis entfernen

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert

Bistabil

Monostabil (Werkseinstellung)
Der Kontakt bleibt 1 bis 180 Sekunden geschlossen.

Sollte von der Sicherheitsleiste oder vom amperometrischen Sensor der Steuerung ein Hindernis erfasst worden sein, wird der Torlauf reversiert und das Tor 6ffnet

sich weit genug, um das Hindernis zu entfernen.

Wenn die Funktion deaktiviert ist, bewirkt sie die Laufreversierung, bis der Endschalter erreicht ist.

Konfiguration Hindernis entfernen
Funktionen

Autozulauf

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert

Die Aufhaltezeit vor der Einleitung des Autozulaufs ab Erreichen des Auflauf-Endschalters wird eingestellt.

Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach Hinderniserfassung durch Sicherheitsgerate, nach einem Notstopp oder bei Stromausfall.

Konfiguration Aufhaltezeit vor Autozulauf
Zeiten

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Von 1 bis 180 Sekunden



Autozulauf nach Teiloffnung

Die Aufhaltezeit vor der Einleitung des Autozulaufs nach einem Teildffnungsbefehl wird eingestellt.

Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach Hinderniserfassung durch Sicherheitsgeréte, nach einem Notstopp oder bei Stromausfall.

Die Funktion [Autozulauf] nicht deaktivieren.

Konfiguration Teilweiser Autozulauf
Zeiten

Tor auf-Anzeige
Zeigt den Torstatus an.

Konfiguration Tor auf-Anzeige
Lampensteuerung

E3 - Lampe

Deaktiviert
Von 1 his 180 Sekunden (Werkseinstellung 10 Sekunden)

Warnleuchte eingeschaltet (Werkseinstellung) - Die Warnleuchte ist bei sich
bewegendem oder offenem Tor eingeschaltet.

Warnleuchte blinkt - Die Warnleuchte blinkt, wenn sich das Tor 6ffnet und bleibt bei
offenem Tor eingeschaltet.

Blinkt rhytmisch - Das Wartungssignal entspricht einem sttindlichen Blinkzeichen, die
Warnleuchte leuchtet 3 + 3 Mal auf.

Sie konnen die Betriebsweise oder die am Ausgangskontakt angeschlossene Leuchte auswahlen.

Konfiguration E3 - Lampe
Lampensteuerung

Orientierungszeit
Die Einschaltdauer der Leuchte wird eingestellt.

Konfiguration Orientierungszeit
Lampensteuerung

Vorblinkdauer
Einstellung der Vorblinkdauer der Blinkleuchte, vor jedem Torlauf.

Konfiguration Vorblinkdauer
Lampensteuerung

RSE1

Deaktiviert (Werkseinstellung)

Betriebszykluslampe

Die Lampe bleibt ausgeschaltet, wenn die Aufhaltezeit vor dem Autozulauf nicht
eingestellt wird.

Orientierungsleuchte

Die Leuchte bleibt fiir die in der Funktionseinstellung [Orientierungszeit]
festgelegte Dauer eingeschaltet.

von 60 bis 180 Sekunden (Werkseinstellung 60 Sekunden)

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Von 1 bis 10 Sekunden

Die Funktion, die von dem in den RSE1-Steckplatz gesteckten Modul ausgeftihrt werden soll, wird konfiguriert.

L] wenn auf dem RSE_1 Steckplatz eine RSE-Platine fiir die Parallelschaltung vorhanden ist, den RSE_2 Steckplatz fiir die Fernverbindung (CRP)
verwenden. In diesem Fall kann CAME KEY nicht angeschlossen werden.

Konfiguration RSE1
RSE-Kommunikation

CRP-Adresse

CRP (Werkseinstellung)
Parallelschaltung
Deaktiviert

Der Steuerung wird ein eindeutiger ID-Code (CRP-Adresse) zugewiesen. Diese Funktion ist erforderlich, wenn mehrere Antriebe tiber CRP verbunden sind.

Konfiguration CRP-Adresse
RSE-Kommunikation

von 1 bis 254
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RSE1-Geschwindigkeit
Die Kommunikationsgeschwindigkeit der Fernverbindung im RSE1-Port wird eingestellt.

Konfiguration RSE1-Geschwindigkeit 1200 bps
RSE-Kommunikation 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (Werkseinstellung)

57600 bps

115200 bps

RSE2-Geschwindigkeit
Die Kommunikationsgeschwindigkeit der Fernverbindung im RSE2-Port wird eingestellt.

Konfiguration RSE2-Geschwindigkeit 1200 bps
RSE-Kommunikation 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (Werkseinstellung)

57600 bps

115200 bps

Daten speichern
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem Speichergerat (Memory Roll) gespeichert.

Konfiguration Daten speichern
Externer Speicher

Daten ablesen
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem Speichergerét (Memory Roll) heruntergeladen.

Konfiguration Daten ablesen
Externer Speicher

Assistent
Sie kdnnen den Systemkonfigurationsassistenten ausfiihren.

Konfiguration Assistent Anlagentyp
Auflaufrichtung
Sicherheit CX
CY Eingangskontakt
Eingang CZ
Eingangskontakt CK
AST-Laufwegsteuerung
AST-Langsamlaufsteuerung
Benutzer einfiigen
Laufwegeinstellung



Neuer Nutzer
Sie kdnnen max. 250 Benutzer anlegen und jedem eine Funktion zuordnen.

Dies erfolgt mit einem Handsender oder einem anderen Befehlsgerat. Steckkarten, die Befehlsgerate steuern (AF - R700 - R800) miissen in die
entsprechenden Steckplétze gesteckt werden.

Benutzerverwaltung Neuer Nutzer Schritt-Schritt
Sequentiell
Auf
Teiloffnung
Ausgang B1-B2

Die Funktion, die dem Benutzer zugewiesen werden soll, auswahlen.
Mit ENTER bestétigen.

Den Benutzercode mit dem Befehlsgeréat tibertragen.

Den Vorgang wiederholen, um weitere Benutzer zu registrieren.

Benutzer l6schen
Ein registrierter Benutzer wird geloscht.

Benutzerverwaltung Benutzer l6schen Mit den Pfeiltastern die Nummer des Benutzers, der geloscht werden soll, auswahlen.
Nr.: 1>250
Alternativ dazu konnen Sie das dem zu loschenden Benutzer zugeordnete Bediengerét
betdtigen.
Mit ENTER bestétigen.
Der Schriftzug CLr bestatigt den Léschvorgang.

Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA

Alle ldschen
Alle registrierten Benutzer werden geloscht.

Benutzerverwaltung Alle l16schen Bestatigen? NEIN
Bestétigen? JA

Funkdecodierung
Die Funkcodierung der dem Antrieb zugeordneten Handsender kann ausgewahlt werden.

L wahlt man die Art der Funkcodierung bei den Handsendern [Rolling Code] oder [TW Key Block] aus, werden eventuell vorher mit einer anderen
Funkcodierung abgespeicherte Handsender geldscht.

Benutzerverwaltung Funkdecodierung Alle Decodierungen
Rolling Code
TW Key block
Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA

Sensortyp

Das Steuergerat wird festgelegt.

Benutzerverwaltung Sensortyp Codeschloss
Transponderleser

Selbstlernen - Rolling
Ermdglicht die Speicherung eines neuen Handsenders mithilfe eines schon eingespeicherten Handsenders, ohne die Eingabeprozedur [Neuer Nutzer] auszufiihren.

Benutzerverwaltung Selbstlernen - Rolling Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert
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Betriebsweise dndern
Die einem Benutzer zugewiesene Funktion wird gedndert.

Benutzerverwaltung Betriebsweise éndern Wahlen Sie nun den Benutzer, dessen zugewiesene Betriebsart geandert werden soll.

Der Benutzer kann auch ohne die Pfeiltasten ausgewéhlt werden, indem
Sie einen Schaltbefehl iiber das dem Benutzer zugeordnete Befehlsgerét
libertragen.

Mit ENTER bestéatigen.

Wahlen Sie nun die dem Benutzer zugeordnete Funktion.

Mit ENTER bestétigen.

Bestatigen? Nein
Bestétigen? Ja

FW-Version
Die installierte Firmware- und GUI-Versionsnummer wird angezeigt.

Infos FW-Version FW x.x.xx (Firmware)
GUI x.x (Grafik)

Betriebszyklenzéhler
Die Anzahl der vom Antrieb durchgefiihrten Betriebszyklen wird angezeigt.

Betriebszyklen insgesamt = nach der Installation ausgefiihrte Betriebszyklen.

Betriebszyklen Teilz&hlwerk = ausgeflihrte Betriebszyklen nach dem letzten [Wartungsreset].

Infos Betriebszyklenzéhler Betriebszyklen insgesamt
Betriebszyklen Teilz&hlwerk

Wartung einstellen
Sie kdnnen die Anzahl der Betriebszyklen einstellen, die der Antrieb durchfihrt, bevor ein Signal ausgeldst wird, das anzeigt, dass die Wartung féllig ist. Das
Wartungssignal entspricht einem jede Stunde erscheinenden rhythmischen Blinkzeichen der [Auf]-Leuchtanzeige, die 3 + 3 Mal blinkt.

Infos Wartung einstellen Deaktiviert (Werkseinstellung)
von 1X100 bis 250X100

Wartungsreset
Stellt Zahler zurtick, Anzahl der Betriebszyklen Teilzahlwerk.

Infos Wartungsreset Bestatigen? NEIN
Bestétigen? JA

Parameter-Reset
Riicksetzung der Werkseinstellungen mit Ausnahme der Funktionen: [Funkdecodierung], [Motortyp] sowie die Laufwegeinstellungen.

Infos Parameter-Reset Bestatigen? NEIN
Bestétigen? JA

Fehlerliste
Zeigt die letzten 8 erkannten Fehler an. Die Fehlerliste kann geldscht werden.

Infos Fehlerliste Mit den Pfeiltasten die Liste durchblattern.
Zum Loschen der Fehlerliste wahlen Sie [Fehler loschen]
Mit ENTER bestétigen.

Bestétigen? NEIN
Bestétigen? JA



Uhrzeit aufrufen
Ermdglicht die Anzeige der Uhr am Display.
Timerverwaltung Uhrzeit aufrufen

Uhrzeit einstellen
Gestattet die Einstellung von Datum und Uhrzeit.
Timerverwaltung Uhrzeit einstellen

Automatische Sommerzeit
Ermdglicht die automatische Einstellung der Sommerzeit.

Timerverwaltung Automatische Sommerzeit

Uhrzeit-Format
Sie kdnnen das angezeigte Uhrformat wahlen:

Timerverwaltung Uhrzeit-Format

Neuen Timer einrichten

Mithilfe der Pfeiltasten und Enter die gewiinschten Werte einstellen.

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert

24 Std.
12 Std. (AM/PM)

Ermdglicht die Zeiteinstellung von einer oder mehreren unter den verflgbaren Aktivierungen.

Timerverwaltung Neuen Timer einrichten

Timer léschen
Eine der gespeicherten Zeiteinstellungen wird geldscht.

Timerverwaltung Timer loschen

Schaltbefehle

Mit den Pfeiltasten die gewiinschte Funktion auswahlen.
Auflauf / Teiloffnung / Ausgang B1-B2
Mit ENTER bestétigen.

Mit den Pfeiltasten die Anfangs- und Endzeit der Funktionsaktivierung einstellen.
Anfangszeit / Endzeit
Mit ENTER bestétigen.

Mit den Pfeiltasten die Tage an denen die Funktion aktiviert werden soll, einstellen
Tage / ganze Woche wahlen
Mit ENTER bestétigen.

Mit den Pfeiltasten die zu I6schende Zeiteinstellung auswahlen.
0 = [Offnung]

P = [Teil6ffnung]

B = [Ausgang B1-B2]

Mit ENTER bestétigen.

Ermoglicht die Ausflihrung einiger Torbefehle ohne Verwendung von Befehlsgeréten.

Schaltbefehle

Auflauf
Teiloffnung
Zulauf
Stopp

Mit den Pfeiltastern den Schaltbefehl, der ausgefiihrt werden soll, auswahlen.
Mit ENTER bestétigen.
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Sprache
Sie kdnnen die Sprache der Benutzeroberflache einstellen.

Sprache [taliano (IT)
English (EN)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuii (RU)
Polski (PL)

Passwort aktivieren
Sie konnen ein vierstelliges Passwort einstellen. Das Passwort wird von jedem verlangt, der auf das Hauptmenti zugreifen mochte.

Passwort Passwort aktivieren Mit den Pfeiltasten und ENTER den gewtinschten Code eingeben.
Das Passwort mit den Pfeiltasten wiederholen und mit ENTER bestatigen.

Passwort vergessen

Wenn Sie |hr Passwort vergessen haben, wie folgt vorgehen.

Die Stromversorgung der Steuerung unterbrechen.

Die Tasten < und > gedriickt halten und die Steuerung wieder mit Strom versorgen.

Die Tasten < und > weiter gedrtickt halten, bis am Display die Meldung [Reset Werkseinstellung] zu sehen ist.
[Bestéti. (ja)] wahlen

Mit ENTER bestétigen.

L Wenn die Steuerung zuriickgesetzt wird, werden alle gespeicherten Benutzer, Zeiteinstellungen und sonstige Einstellungen gelgscht.

Passwort loschen
Das Passwort, das den Zugriff auf das Hauptmen( schiitzt, wird geloscht.

Passwort Passwort loschen Bestatigen? NEIN
Bestétigen? JA

Passwort andern
Sie kdnnen das vierstellige Passwort, das den Zugriff auf das Hauptmenii schiitzt, &ndern.

Passwort Passwort andern Mit den Pfeiltasten und ENTER den gewtinschten Code eingeben.
Das Passwort mit den Pfeiltasten wiederholen und mit ENTER bestéatigen.

Menii F
Aktiviert die Ansicht des Funktionsmeniis F.



Daten exportieren/importieren

Die Benutzer und die Anlagenkonfiguration betreffenden Daten konnen auf einer MEMORY ROLL gespeichert werden.

Die gespeicherten Daten kénnen mit einer anderen Steuerung wiederverwendet werden, um eine andere Anlage auf dieselbe Weise einzustellen.

A\ Bevor Sie die MEMORY ROLL aufstecken/entfernen MUSSEN SIE UNBEDINGT DIE STROMVERSORGUNG TRENNEN.
@ Die MEMORY ROLL in den entsprechenden Steckplatz auf der Steuerung aufstecken.

© Mit ENTER auf die Programmierung zugreifen.

© Vit den Pfeiltasten die gewiinschte Funktion auswahlen.

Die Funktionen werden nur dann angezeigt, wenn eine MEMORY ROLL vorhanden ist

- Daten speichern
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem Speichergerat (Memory Roll) gespeichert.

- Daten ablesen
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem Speichergerat (Memory Roll) heruntergeladen.

Nach der Einspeicherung und dem Hochladen der Daten, die MEMORY ROLL entfernen.
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FEHLERMELDUNGEN

E1

E3

E4

E7

E8

E9

E10

E11

E12

E14

E15

E16

E17

E18

Kalibrierungsfehler

Encoder funktioniert
nicht

Sicherheitstest
fehlgeschlagen

Laufzeit abgelaufen

Klappe offen

Max.
Hinderniserfassungen
im Zulauf

Max.
Hinderniserfassungen
im Auflauf

Hochstanzahl
erfassene
Hindernisse

Keine Netzspannung

Kommunikations-
fehler

Handsender nicht
kompatibel

SLAVE-Klappe offen

Keine
Kommunikation mit
dem RIO-System

Das RIO-System ist
nicht konfiguriert

Unterbrechung der Laufwegeinstellung aufgrund Hinderniserfassung.

Der Encoder ist nicht angeschlossen.
Encoder defekt.

Hindernis im Aktionsbereich der Lichtschranken.
Die Lichtschranken sind nicht ordnungsgemaB angeschlossen oder konfiguriert.
Die Lichtschranken sind defekt.

Die eingestellte Maximallaufzeit ist beendet.

Der Antrieb ist entriegelt.

Hdchstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen Uberschritten

Hdchstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen Uberschritten

Hdchstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen Uberschritten

Falsche Konfiguration am RSE-Port.

Der verwendete Handsender ist nicht von CAME.
Die eingestellte Codierung stimmt nicht mit der des Handsenders iberein.
Es handelt sich um TWIN-Handsender mit unterschiedlichem KEY BLOCK.

Der SLAVE-Antrieb ist entriegelt.

Das kabellose Modul wurde nicht auf den Steckplatz in der Steuerplatine gesteckt.

Das kabellose Modul ist defekt.

Das kabellose Modul wurde nicht konfiguriert.
Die kabellosen Gerate wurden nicht konfiguriert.



ABSCHLIESSEND

Priifen Sie, bevor Sie den Deckel schlieBen, ob die Kabeldurchfiihrung abgedichtet ist, um das Eindringen von Insekten und Feuchtigkeit zu verhindern.

PARALLELSCHALTUNG

Ein Befehlsgerat fiir zwei verbundene Antriebe.

Verdrahtung

Die beiden Steuerungen mit einem Kabel des Typs UTP CAT 5 verbinden.
Auf beide Steuerungen ein RSE-Modul in den RSE_1-Steckplatz aufstecken.
Die Gerate und Zusatzgerate verdrahten.

Die Geréate und Zusatzgerate werden mit der als MASTER eingestellten Steuerung verbunden.
Fiir den elektrischen Anschluss von Geréten und Zubehér siehe Kapitel ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE.

| E—

/

cx Cy Cz CK

CX CYy CZ CK

= 11

UTP CAT 5
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Programmierung

L Alle im Folgenden beschriebenen Programmierungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.
Wahlen Sie wéhrend dem Assistenten den einzustellenden Anlagentyp [Parallelschaltung] oder konfigurieren Sie den RSE_1-Port in [Parallelschaltung].

Nach der Programmierung des MASTER-Antriebs in [Parallelschaltung] wird der zweite Antrieb automatisch zum SLAVE.
Benutzer speichern
ELD Alle die Benutzer betreffenden Einspeicherungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.

Funktionsweise

© TEILOFFNUNG
© SCHRITT-SCHRITT oder NUR AUF

o [TATTITTR-

IR,

MASTER SLAVE
I : I
e%@?ﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂ-"f"-UUUDUUEEE%
Sl ; - I_l -
MASTER SLAVE
20 m - 1500 kg 250000 -
20 m - 2000 kg - 250000 -
20 m - 2500 kg - - 250000
Installation in Bereichen mit starkem -15% -15% -15%

Wind

Die Prozentsétze geben an, wie sehr die Anzahl der Betriebszyklen abhéngig von der Art und Anzahl der installierten Zusatzgeréte verringert werden
muss.

A\ Vor der Reinigung, Wartung oder Reparatur immer die Stromzufuhr unterbrechen.
/\ Diese Anleitung enthélt Angaben fiir den Monteur Giber die wahrend WartungsmaBnahmen vorzunehmenden Priifungen.

A\ Wenn die Anlage langere Zeit nicht verwendet wird, z.B. bei Installation an Orten, die nur in gewissen Jahreszeiten gedffnet werden, ist es
empfehlenswert die Stromzufuhr zu unterbrechen und bei erneutem Einschalten zu priifen, ob die Anlage ordnungsgeméaB funktioniert.

Angaben zur ordnungsgemaBen Installation und Einstellung finden Sie in der Montageanleitung des Geréts.
L Angaben zur Produktwahl und den entsprechenden Zusatzgeréten finden Sie im Produktkatalog.

EL Alle 10.000 Betriebszyklen und auf jeden Fall alle 6 Monate miissen die nachstehend aufgefiihrten Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden.
Uberpriifen, dass alle Muttern und Schrauben fest angezogen sind.

Alle beweglichen, mechanischen Teile schmieren.

Die Funktionsttichtigkeit der Warn- und Sicherheitsgeréte dberpriifen.

Den VerschleiB der beweglichen mechanischen Teile und deren ordnungsgemaBe Funktion priifen.

Priifen, ob die Entriegelungseinheit funktioniert, dazu das Tor von Hand 6ffnen. Das Tor muss sich problemlos 6ffnen lassen.

Kabel und Anschliisse kontrollieren.

Die Filhrungsschiene und die Zahnstange priifen und reinigen.




Fabbricante / Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

{ Wytwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adresss / adresss / dirscoion / enderego / adres / adres

Wia Martiri defla Libarta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Haly
DICHIARA CHE LE AUTOMAZIONI PER CANCELLI SCORREVOL / DECLARES THAT THE DRIVES FOR SLIDING GATES /

DASS DIE NJ'!'DNMT!SlEFlJNGEN FUR SCHIEBETORE / DECLARE QUE LES ALTOMATISATIONS POUR
PORTAILS COLU / DECLARA QUE LAS AUTOMATIZACIONES PARA PUERTAS CORREDERAS / DECLARA QUE AS
ALTOMA] FARA PORTOES DE CORRER / CSWADCZA ZE AUTOMATYKA DO BRAM PRZESUWINYCH /

VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR SCHUIFHEKKEN

BKV15AGS ; BKV20AGS ; BKV25AGS
BKV15ALS ; BKV20ALS ; BKV25ALS
BKV15RGS ; BKV20RGS ; BKV15AGE
BKVZ20AGE ; BKV25AGE

SONO CONFORMI ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / THEY COMPLY WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOW-
ING DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / SONT CONFORMES ALIX DISPOSITIONS
DES DIRECTIVES SLIMANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAO DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA 2ZGODNE Z POSTANCWIENLAM| MASTEPUACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH / N AAN DE VOORSCHRIFTEN AN DE VOLGEMDE RICHTLIUNEN;

%, GOMmﬂEPLITA‘ ELETTROMAGHMETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
HKEIT / S%A:'&'I'IEILI'I'E ELECTHE EMAGNE!'IQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIEILI-
{ KOMPATYBILN | ELEKTROMAGNETYCZNE / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

?fEI'I‘I‘IEH‘IlO nonme armonlzzata auatrganormslégmc?a | Riafer to EN 61000-8-2:2005

urnpean ragulations and other tachnical regulaticns / Hermonisierte EM 61000-8-3:2007+A1:2011
Bagugenonnen und andere technische Vorgaben / Référance aux normes EN B2233:2008
harmanisges et aux autres normes technigues / Referanca narmas ; 2
armaonizadas y alras nomas tecnicas / Refedncia de normas hamonize- EN B0336-1:2012+A11:2014
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